3 Hata ve Alarmlar

3.1 Hata mesajlari

Hata durumunda inverter durur ve ekranda bir hata kodu goérintilenir.

NOT

Hata kodunu resetlemek igin asagidaki ¢ yontemden biri kullanilabilir:

1. SUrlciniun enerijisini kesip tekrar veriniz.

2. BOP veya AOP Uzerindeki @ butonuna basiniz.

3. Dijital Giris 3 Uzerinden (fabrika degeri)

Hata Muhtemel Sebepler Teshis & Co6ziim Yontemi Quit
F0001 » Motor glict (P0307) inverter glicline Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Asirt Akim (r0206) uygun degil 1. Motor guct (P0307) inverter gliciine (r0206)
» Motor kablosunda kisa devre uygun olmalidir.
» Topraklama hatasi 2. Kablo uzunlugu sinirlari agsilmamalidir.
3. Motor kablosu veya motorda kisa devre veya
topraklama hatasi olmamalidir.
4. Motor parametreleri kullanilan motora uygun
olmalidir.
5. Stator direncinin degeri (P0350) dodru olmahdir
6. Motorun rahatga ¢alismasini engelleyecek
herhangi bir sey yapiilmamali veya motor asiri
yuklenmemelidir.
» Rampa suresini artirin
» Guglendirme seviyesini azaltin
F0002 » DC-bara gerilimi (r0026) trip seviyesini Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Asini Gerilim (P2172) agsmakta 1. Besleme gerilimi (P0210) plakada gosterilen
sinirlar iginde kalmahdir .
» Asiri gerilim hatasi sebeke geriliminin gok | 2. DC-bara gerilim kontrolorl aktif durumda olmali
ylksek olmasi ya da motorun rejeneratif (P1240) ve dogru sekilde parametrelendiriimelidir.
calismasi durumunda gergeklesir. 3. Durus rampasi suresi (P1121) yikin ataletine
Rejeneratif ¢galisma, hizli durus rampalari uygun olmalidir.
veya motorun aktif bir yuk tarafindan 4. Gereken frenleme glicl belirtilen sinirlar icinde
surilmesi durumunda gergeklesir. kalmalidir.
NOTE
Yiksek ataletli yiklerde daha uzun rampa sureleri
gerekmektedir; aksi takdirde, frenleme direnci
kullaniniz.
F0003 » Ana besleme yetersiz. Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Dustuk gerilim » Belirtilen sinirlar diginda sok yik. 1. Besleme gerilimi (P0210) plakada gosterilen
sinirlarin iginde kalmahdir.
2. Cihazin beslemesi gegici arizalara veya
gerilimdeki digsmelere maruz kalmamalidir.
F0004 » Havalandirma yetersiz Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Inverter Asiri > Inverter galisirken fan déniiyor olmalidir
Sicaklik » Ortam sicakhgi ¢ok yliksek. » Pals frekansi fabrika degerine ayarlanmalidir
» Ortam sicaklidi belirtilen degerin Gzerinde olabilir
» Mega Master icin ilave deger:
» P949 = 1: Rectifiere asiri sicaklik
» P949 = 2: Ortam asiri sicaklik
» P949 = 3: EBOX asIri sicaklik
F0005 » Inverter asiri ylklenmis. Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Inverter 12T » Kullanim orani ¢ok yliksek. 1. YUk kullanim orani belirtilen sinirlar iginde
» Motor glci (P0307) inverterin glic kalmalidir.
kapasitesini (r0206) asiyor. 2. Motor giicti (P0307) inverter glciine (r0206)
uygun olmalidir.
F0011 » Motor asin yiiklenmis Asagidakileri kontrol edin: OFF1
Motor Asirni Sicaklik 1. YUk kullanim orani dogru olmalidir
2. Motor nominal asir sicakliklar (P0626-P0628)
dogru olmalidir
3. Motor sicaklik ikaz seviyesi (P0604) uygun
olmaldir
F0012 inverter sicaklik sensér kablosunda kopukluk OFF2
Inverter sicakligi
sinyal kaybi
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Hata Muhtemel Sebepler Teshis & Coziim Yontemi Quit
F0015 Motor sicaklik sensériiniin agik veya kisa OFF2
Motor sicakligi devre olmasi. Sinyal kaybi algilanirsa sicaklik
sinyal kaybi izleme, motor termik modeli ile izlemeye
geger.
F0020 Ug giris fazindan biri yoksa, palslar devrede Sebeke fazlarinin giris kablolarini kontrol ediniz. OFF2
Sebeke fazi yok ise ve slrlicl yUkli ise hata olusur.
F0021 Faz akimlarinin toplami nominal inverter OFF2
Topraklama hatasi akimindan 5% fazla ise hata olusur.
NOTE - Cerceve ebatlar D - F
Bu hata yalnizca 3 akim senséri bulunan
cihazlarda olusur.
F0022 Bu donanim hatasi (P0947 = 22 ve I/O kartini kontrol edin. Yerine tam olarak oturmus OFF2
Gug kati hatasi P0949 = 1) asagidaki durumlarda olusur: olmaldir.
(1) DC-bara asin akim = IGBT kisa devre
(2) Frenleme modiill kisa devre
(3) Topraklama hatasi
(4) 1/O karti tam oturmamis.
» Cerceve ebatlari A- C (1),(2),(3),(4)
» Cerceve ebatlari D - E (1),(2),(4)
» Cerceve ebatlari F(2),(4)
» Tum bu hatalar gu¢ katinda tek bir sinyal
ile belirtildiginden hangi hatanin
olustugunu anlamak mimkin
olmamaktadir.
» UCE hatasi, P0947 = 22 ve hata degeri
P0949 =12 veya 13 veya 14, UCE’ye
bagli olarak (yalnizca MegaMaster icin).
F0023 Cikis fazlarindan birinin baglantisi kopuk. OFF2
Cikis hatasi
F0024 » Yetersiz havalandirma Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Dogrultucu asiri » Fan galismiyor > Inverter galisirken fan dénmelidir
sicakhk » Ortam sicakligi cok ylksek. » Pals frekansi fabrika degderine getiriimelidir
» Ortam sicakligi cihaz igin belirtilen degerin
Uzerinde olabilir
F0030 Fan ¢alismiyor » Opsiyonel modiiller takil iken (AOP veya BOP) OFF2
Fan galismiyor hata maskelenemez.
» Yeni bir fana ihtiyag var.
F0035 n-restart denemesinden sonra otomatik OFF2
n den sonra restart hatasi
otomatik restart
F0040 OFF2
Otomatik

kalibrasyon arizasi
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Hata Muhtemel Sebepler Teshis & Coziim Yontemi Quit
F0041 Motor bilgileri tanimlamasi ¢alismiyor. 0: Motorun invertere bagli olup olmadigini OFF2
Motor bilgileri » Alarm degeri =0: YUk yok kontrol edin.
tanimlamasi arizasi | » Alarm degeri =1: Tanimlama esnasinda 1-40:  P304-311’deki motor bilgilerinin dogrulugunu
akim sinir1 seviyesine ulasildi. kontrol edin.
» Alarm degeri =2: Tanimlanmigs stator Ne tip bir motor baglantisi gerektigini kontrol edin
direnci 0.1%’den az ya da 100%’den (yildiz, Gggen).
buyuk.
» Alarm degeri =3: Tanimlanmis rotor
direnci 0.1%’den az ya da 100%’den
blyuk.
» Alarm degeri =4: Tanimlanmig stator
reaktansi 50%’den az ve 500%’'den
buylk
» Alarm degeri =5: Tanimlanmis ana
reaktans 50%’den az ve 500%2den
buylk
» Alarm degeri =6: Tanimlanmis rotor
siresi sabiti 10 ms’den az ya da 5 s'den
buylk
» Alarm degeri =7: Tanimlanmis toplam
kacak reaktansi 5%’den az ya da
50%’den blylk
» Alarm degeri =8: Tanimlanmis stator
kacak reaktansi 25%’den az ya da
250%’den buyuk
» Alarm degeri =9: Tanimlanmis rotor
kacak endiiktansi 25%’den az ya da
250%’den buyuk
» Alarm degeri = 20: Tanimlanmis IGBT
gerilimi 0.5 V'dan az ya da 10V’dan
baylk
» Alarm degeri = 30: Akim kontroléru
gerilim sinirinda
» Alarm degeri = 40: Tanimlanmisg veri
setinde tutarsizlik, en az bir tanimlama
calismiyor
Yuzde degerleri empedans lzerine kuruludur
Zb = Vmot,nom / sqrt(3) / Imot,nom
F0042 » Motor bilgileri tanimlamasi ¢alismiyor. OFF2
Hiz kontrolii » Alarm degeri =0: Kararli hiz beklerken
optimizasyon hatasi zaman asimi
» Alarm degeri =1: Kararsiz deger okumasi
F0051 » Volatil olmayan parametre kaydedilirken » Fabrika resetlemesi ve yeniden OFF2
Parametre EEPROM okuma veya yazma hatasi. parametrelendirme
Hatasi » Slrlclyu degistirin
F0052 » Gug kati bilgisi okuma hatasi veya » Surlclyl degistirin OFF2
giic kati hatasi gecersiz data.
F0053 » 10 EEPROM bilgisi i¢cin okuma hatasi » Veriyi kontrol edin OFF2
10 Eeprom Hatasi veya gecersiz veri. » 10 modulini degistirin
F0054 1. Yanhs IO karti takili. » Veriyi kontrol edin OFF2
Yanhs 10 Karti 2. 10 karti Gizerinde ID bulunamadi, veri yok. | » 10 modulini degistirin
F0060 » Dahili haberlesme arizasi » Hata devam ederse, cihazi degistirin OFF2
Asic Timeout »> _Servis bélumi ile temas kurunuz
F0070 » Telegram bekleme slresi boyunca » CB'yi ve haberlestigi cihazi kontrol edin OFF2
CB set degeri hatasi CB’den (haberlesme karti) set degeri
gelmedi
F0071 » Telegram bekleme slresi boyunca » USS master’i kontrol edin OFF2
USS (BOP- USS’den set degeri gelmedi.
baglantisi) set
degeri hatasi
F0072 » Telegram bekleme slresi boyunca » USS master’i kontrol edin OFF2
USS (COMM USS’den set degeri gelmedi
baglantisi) set
degeri hatasi
F0080 » Kablo kopmus OFF2
ADC kayip giris » Sinyal sinirlarin disinda
sinyali
F0085 » Terminal girisleri Gzerinden tetiklenen » Hata tetiklemesi icin terminal girisini pasif duruma | OFF2
Harici hata harici hata getirin.
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Hata Muhtemel Sebepler Teshis & Coziim Yontemi Quit
F0090 » Enkoderden gelen sinyal kayip 1. Enkoderin takili olup olmadigini kontrol edin. OFF2
Enkoder geri Enkoder takili degilse, P400 = 0 yapin ve SLVC
beslemesi kaybi modunu segin (P1300 = 20 veya 22)
2. Enkoder ve inverter arasindaki baglantilari kontrol
edin
3. Enkoderin hatali olup olmadigini kontrol edin
(P1300 = 0 segin, sabit hizda ¢alistirin, P66’daki
enkoder geri besleme sinyalini kontrol edin)
P492'deki enkoder kayip esigini artirin
F0101 » Yazilim hatasi veya prosesor arizasi » Self testi galistirin OFF2
Stack Overflow
F0221 » PID geri beslemesi P2268 min. degerinin | > P2268’in degerini degistirin. Geri besleme OFF2
PID geri beslemesi altinda. kazancini ayarlayin.
min. Degerin altinda
F0222 » PID geri beslemesi P2267 max. de@erinin | > P2267’nin degerini degistirin. Geri besleme OFF2
PID geri beslemesi altinda. kazancini ayarlayin.
max. degerin
ustiinde
F0450 Hata degeri: » Slrlcu ¢aligabilir ancak bazi 6zellikler dizgin OFF2
BIST Testleri Arizasi | 1. Bazi gli¢ kisim testleri calismadi calismayabilir.
2. Bazi kontrol karti testleri galismadi » Sirlcuyu degistirin.
4. Bazi fonksiyonel testler calismadi
8. Bazi 10 modiil testleri galismadi.
(yalnizca MM 420)
16. RAM hatasi
F0452 » Motor Uzerindeki yik durumu kayis hatasi | Asagidakileri kontrol edin: OFF2
Kayis hatasi veya mekanik bir hatayi belirtiyor. 1. YUKU kontrol edin (sikisma vs.).
algilandi 1. Bir harici hiz senséru kullaniliyorsa, dogru ¢alisip
calismadigini kontrol edin. Asagidaki
parametreleri kontrol edin:
» P0409 (nominal hizda dakikadaki pals sayist).
» P2191 (Kayis hatasi hiz toleransi).
» P2192 (izin verilen sapma igin gecikme
suresi)
2. Tork zarfi kullanilhyorsa, asadidaki parametreleri
kontrol edin:
P2182 (esik frekansi f1)
P2183 (esik frekansi f2)
P2184 (esik frekansi f3)
P2185 (ust tork esigi 1)
P2186 (alt tork esigi 1)
P2187 (ust tork esigi 2)
P2188 (alt tork esigi 2)
P2189 (ust tork esigi 3)
P2190 (alt tork esigi 3)
P2192 (izin verilen sapma igin gecikme siresi)
4. Gerektigi takdirde yaglayiniz.
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3.2 Alarm mesajlari

Alarmlar Muhtemel Sebepler Teshis & Co6ziim Yontemi Quit
A0501 » Motor glci inverter gliciine uygun degil Asagidakileri kontrol edin: -
Akim sinin » Motor kablolari gok uzun 1. Motor guct (P0307) inverter glictine (r0206)

» Topraklama hatalari

uygun olmalidir.

2. Kablo uzunluk sinirlari agilmamalidir.

3. Motor kablosu veya motorda kisa devre veya
topraklama hatalari olmamalidir.

4. Motor parametreleri kullanilan motora uygun
olmalidir.

5. Stator direncinin degeri (P0350) dodru olmahdir

6. Motorun rahatga ¢alismasini engelleyecek bir sey
yapilmamali veya motor asiri yiklenmemelidir.

»  Kalkis rampasi slresini artirin.

»  Guclendirmeyi azaltin.

A0502 Asir gerilim sinirina ulasildi. Bu ikaz slrekli olarak gosteriliyorsa, suricinun giris -—-
Asini gerilim siniri Bu ikaz, durus rampasi esnasinda dc-bara gerilimini kontrol edin.

kontol6rl pasif durumda ise olusabilir (P1240

=0).
A0503 Ana besleme yetersiz Ana besleme gerilimini kontrol edin (P0210). -—-

Dustk gerilim sinirt | Ana besleme (P0210) ve DC-bara gerilimi
(R0026) belirtilen sinirlarin altinda (P2172).

A0504 inverter sogutmasinin ikaz seviyesi asildi Asagidakileri kontrol edin: -—-
Inverter asiri (P0614), bu durum pals frekansi ve/veya 1. Ortam sicakli@i belirtilen sinirlar iginde kalmalidir
sicakhk cikis frekansinin disirilmesine sebep olabilir | 2. YUk kosullar ve kullanim orani uygun olmalidir

(P0610’daki parametrelendirmeye bagh

olarak)
A0505 > Ikaz seviyesi asildi, gerekli »  kullanim orani in belirtilen sinirlar i¢cinde kalip -—-
Inverter 12T parametrelendirme yapildiysa akim kalmadigini kontrol edin

dusirilecek (P0610 = 1)

A0506 »  Sogutma ve IGBT jonksiyon sicakliklari »  kullanim orani ve sok yuklerinin belirtilen sinirlar | ---
Inverter kullanim arasindaki fark ikaz sinirlarini agiyor icinde kalip kalmadigini kontrol edin
orani
A0511 »  Motor asiri yuklenmis. Sicaklik belirlemenin kaynagindan bagimsiz olarak -

Motor asin sicaklik | > YUk kullanim orani ¢ok yiksek.
12T

asagidakileri kontrol edin:
» P0604 motor sicaklik ikaz esigi
» P0625 motor ortam sicakligi
» (P601 =0 veya 1) ise asagidakileri kontrol edin:
1. Motor plakasindaki bilgilerin dogrulugunu kontrol
edin (eger degilse hizli devreye almayi galistirin)
2. Motor algilama (P1910=1) c¢alistirilarak dogru
motor esdeger devresi bulunabilir.
3. Motor agirlidinin (P344) uygun olup
olmadigini kontrol edin. Gerekirse degistirin.
4. Eger motor standart Siemens motor degilse,
standart asiri sicakliklar P626, P627,P628
Uzerinden degistirilebilir.
» (P601 = 2) ise asagidakileri kontrol edin:
1. r35'te gosterilen sicakligin uygun olup
olmadigini kontrol edin.
2. Sensoriin KTY84 olup olmadigini kontrol edin
(diger tipler desteklenmemektedir)

A0512 Motor sicaklik sensériiniin kablosu kopmus. ---
Motor sicaklik Kabloda kopukluk belirlendiyse, sicaklik
sinyal kaybi izlemesi motor termik modeli ile izlemeye
geger.
A0520 Dogrultucu sogutma sicakliginin (P) ikaz Asagidakileri kontrol edin: ---
Dogrultucu asiri seviyesi aslimig 1. Ortam sicaklidi belirtilen sinirlarin iginde
sicaklik kalmalidir
2. Yk kosullari ve kullanim orani uygun olmalidir
3. Sirici galisirken fan dénmelidir
A0521 Ortam sicakhginin (P) ikaz seviyesi asiimis Asagidakileri kontrol edin: ---

Ortam asin sicaklik

1. Ortam sicaklidi belirtilen sinirlarin iginde
kalmalidir

2. Sirlcl galigirken fan dénmelidir

3. Fanin hava girigsinde herhangi bir engel
olmamalidir

A0522 i2c bus (Mega Master) alarmi Servise basvurunuz ---
12C okuma zaman

asimi

A0523 Cikis fazlarindan birinin baglantisi kesilmis Uyari maskelenebilir. ---
Cikis hatasi
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Alarmlar Muhtemel Sebepler Teshis & Coziim Yontemi Quit
A0535 -
Frenleme direnci

Isinmis

A0541 Motor bilgileri tanimlamasi (P1910) segili ---
Motor bilgileri veya galisiyor

tanimlamasi aktif

A0542 Hiz kontrolu optimizasyonu (P1960) segili -—-

Hiz kontrolii
optimizasyonu aktif

veya caligiyor

A0590

Enkoder geri
beslemesi kaybi
ikazi

Enkoderden gelen sinyal kayip ve inverter
geri beslemesiz vektor kontrolii moduna

gegmis

Sirtctyu durdurun ve sonra:

1. Enkoderin takili olup olmadigini kontrol edin.
Enkoder takili degilse, P400 = 0 yapin ve SLVC
modunu segin (P1300 = 20 veya 22)

2. Enkoder ve inverter arasindaki baglantilari kontrol
edin

3. Enkoderin arizali olup olmadigini kontrol edin
(P1300 = 0 girin, sabit hizda galistirin, P66’daki
enkoder geri besleme sinyalini kontrol edin)

4. P492'deki enkoder kayip esigini artirin

A0600
RTOS Overrun ikazi

A0700

CB ikaz1 1
Detaylar igin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0701

CB ikazi 2
Detaylar igin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0702

CB ikaz1 3
Detaylar igin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0703

CB ikazi1 4
Detaylar igin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0704

CB ikaz1 5
Detaylar igin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0705

CB ikaz1 6
Detaylar icin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0706

CB ikaz1 7
Detaylar igin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0707

CB ikaz1 8
Detaylar icin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0708

CB ikaz1 9
Detaylar icin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0709

CB ikazi1 10
Detaylar icin CB
kilavuzuna bakin.

CB (haberlesme karti) 6zel

CB kullanici kilavuzuna bakin

A0710
CB haberlesme
hatasi

CB (haberlesme hatasi) ile haberlegsme
kayboldu

CB donanimini kontrol edin

A0711
CB konfigiirasyon
hatasi

CB (haberlesme karti) bir konfiglirasyon
hatasini gésteriyor.

CB parametrelerini kontrol edin
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Alarmlar

Muhtemel Sebepler

Teshis & Coziim Yontemi

Quit

A0910
Vdc-max kontolori
deaktive edildi

Vdc max kontol6rii, DC-bara gerilimini (r0026)
belirtilen sinirlar (P2172) icinde tutamadigi
icin deaktive edildi.

» Ana besleme gerilimi (P0210) sirekli
olarak ¢ok yiiksekse olusabilir.

» Motor aktif bir yik tarafindan
dénduruliyorsa ve bu ylizden rejeneratif
moda gegtiyse olusabilir.

» Yiksek ataletli yiklerde durus esnasinda
olusabilir.

Asagidakileri kontrol edin:

1.

2.

Girig gerilimi (P0210) belirtilen aralik icinde
kalmalidir.
Yik uygun olmalidir.

A0911
Vdc-max kontrolorii
aktif

»  Vdc max kontrol6ri aktif; bu ylizden
durus rampasi sureleri, DC-bara
gerilimini belirtilen sinirlar iginde tutmak
icin otomatik olarak artirilacaktir.

A0912
Vdc-min kontrolori
aktif

Vdc min kontrolért, DC-bara gerilimi (r0026)
minimum seviyenin (P2172) altina diserse
aktif hale getirilecektir.

» Motorun kinetik enerjisi DC-bara gerilimini
tamponlamak igin kullanilir, bu da
sirliciinin yavaslamasina sebep olur!

» Cok kisa streli sebeke kesintileri her
zaman dusuk gerilim hatasina sebep
olmaz.

A0920
ADC parametreleri
dogru girilmemis.

ADC parametrelerine ayni degerler

girilmemelidir. Aksi takdirde mantiksal

olmayan sonuglar dogabilir.

» Index 0: Cikis parametre degerleri ayni

» Index 1: Giris parametre degerleri ayni

» Index 2: Giris parametre degerleri ADC
tipine uymuyor

A0921
DAC parametreleri
dogru girilmemis.

DAC parametrelerine ayni degerler

girilmemelidir. Aksi takdirde mantiksal

olmayan sonuglar dogabilir

» Index 0: Cikis parametre deg@erleri ayni

» Index 1: Giris parametre degerleri ayni

» Index 2: Cikis parametre degerleri DAC
tipine uymuyor

A0922
Inverterde yiik yok

inverter izerinde yiik bulunmamakta.
Bu durumda bazi fonksiyonlar normal yik
kosullari altinda oldugu gibi ¢alismayabilir.

A0923

Sola JOG ve Saga
JOG fonksiyonlari-
nin her ikisi birden
calistinimak
isteniyor

Saga JOG ve Sola JOG (P1055/P1056)
fonksiyonlarinin her ikisi birden ¢alistiriimak
isteniyor. Bu durum RFG gikis frekansini o
anki degerinde dondurur.

A0952
Kayis arizasi tespit
edildi

Motor Uzerindeki yik kosullari bir kayis
arizasl ya da mekanik arizayi gésteriyor.

Gerektigi takdirde yaglayin.

Asa
1.

2.

gidakileri kontrol edin:

Yiki kontrol edin (sikisma vs.)

Bir harici hiz sensorl kullaniliyorsa dogru ¢alisip
calismadigini kontrol edin. Asagidaki
parametreleri kontrol edin:

» P0409 (nominal hizda dakikadaki pals sayist).

» P2191 (Kayis arizasi hiz toleransi).
» P2192 (izin verilen sapma igin gecikme
suresi)
Tork zarfi kullaniliyorsa, agagidaki
parametreleri kontrol edin:
P2182 (esik frekansi f1)
P2183 (esik frekansi f2)
P2184 (esik frekansi f3)
P2185 (Ust tork esigi 1)
P2186 (alt tork esigi 1)
P2187 (Ust tork esigi 2)
P2188 (alt tork esigi 2)
P2189 (Ust tork esigi 3)
P2190 (alt tork esigi 3)
P2192 (izin verilen sapma i¢in gecikme
suresi)

VVVVVYVYYVYYYVYY

4. Gerektigi takdirde yaglayin.

A0936
PID Autotuning aktif

PID Autotuning (P2350) segili veya ¢aligiyor
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